£5 SANHUA

Elektroninis termoreguliuojancio voztuvo valdiklis
SEC60x serija
Vadovas / montavimo instrukcija




A\ ATSARGUMO PRIEMONES

1. Si gaminj naudojant, gali nutrenkti elektros $okas. Kol jjungtas maitinimas, jo nemeéginkite atidaryti.
2. Si gaminj montuoti reikia pritvirtinus prie stovo ar skydo.

3. Si gaminj galima naudoti esant $ioms aplinkos salygoms:

. Patalpoje e Esant 2 tarSos lygiui e 2000 m arba mazesniame aukstyje virs jros lygio

4, Galia negali perzengti nustatyty riby.

5. Sio gaminio maitinima jjungti ir iSjungti galite srovés isjungikliu arba standartiniu IEC 60947-1 ar IEC
60947-3 reikalavimus atitinkanciu jungikliu, sumontuotu netoli prietaiso, kad naudotojas galéty patogiai
pasiekti.

6. Sio gaminio i$éjimo laidas turi atitikti FV1 degumo klase (v-1 klase arba aukstesne). Laido storis negali
bati mazesnis nei AWG 20 (0,50 mm?2).

7. Kad neatsirastu indukcinio triuksmo, aukstos jtampos ir maitinimo laidus laikykite atskirai.

8. Gaminio nemontuokite tokioje vietoje, kurioje susidaro stipriis magnetiniai laukai, triukSmas, didelé
vibracija ar kyla smugiy pavojus.

9. Ilgindami jutiklio laida, naudokite ekranuotg laidg ir neilginkite pernelyg daug.

10. Jutiklio ir signalinis laidai nuo maitinimo ir apkrovos laidy turi bati atskirti izoliaciniais vamzdziais.

11, Gaminio stenkités nenaudoti greta aukstus daznius skleidzianciy prietaisy (auksto daznio suvirinimo

aparaty, auksto daznio siuvimo masinu, auksto daznio radiotelegrafy, didelés galios SCR valdikliy).

Savybés

ISpléstinis PID algoritmas, skirtas uZtikrinti tiksly automatinj perkaitimo reguliavima.
Tinka jvairiems SaltneSiams.
Greita ir saugi mazo ir didelio perkaitimo prevencija, kad sistema tinkamai veikty bet kokiomis

salygomis.

Nedidelio dydzio, tvirtinama ant DIN bégelio, paprasta sumontuoti.
Sunaudoja nedaug energijos ir uztikrina efektyviausig garintuvo panaudojima.
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1. Pagrindines specifikacijos

Elementai

Aprasymas

Matmenys

87(W)mm x 114(H)mm x 30 (D)mm

Maitinimo Saltinis

24Vac +10%/-15%, 50/60Hz
24\Vdc+10%/-10%
Klasé II

Energijos sanaudos

Maks. 4W esant 24Vdc

Istatomas gnybtas: varztas M2

Jungtys Min./maks. laido skerspjuvis: 0,08 mm?2 ~ 1,3 mm?2

XHP gnybtas
Slégio daviklis

[vestis Temperaturos daviklis

RUN signalas (pasyvus jungiklio signalas)
. . Relés iSvestis 30Vdc / 5A
Isvestis - - = -
EEV (vieno poliaus) iSvestis
RySys RS 485

Darbiné aplinka

25 ~ 60 °C, dréegmé <95% RH

Laikymas

-30 ~ 60 °C, drégmé <95% RH

Apsaugos klasé
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2. Montavimo instrukcijos

a. Montavimas ant DIN bégelio
Valdiklj pritvirtinkite prie DIN bégelio, naudodami uzkaba, esancig
valdiklio galinéje dalyje. Irenkite jj elektros valdymo spintoje, kad

blty apsaugotas nuo drégmes ir dulkiy.
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b. Davikliy montavimas
Slégio temperatiros daviklis montuojamas ant garintuvo jsiurbimo vamzdzio. Jei sistema

suskirstyta | kelis garintuvus, slégio ir temperaturos daviklj jrenkite prie kiekvieno
garintuvo siurbimo vamzdzio.

RUN
-
Lo - N L - N
EEV Evaporator . P-sensor
_— Compressor

NERR [L]]] Tsensor
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3. Laidy jungtys

Tipas Funkcija Zyma Aprasymas
+24V AC24V / DC24V+
Maitinimo Saltinis 24V AC/DC
-24v AC24V / DC24V-
GND Pasyvus jungiklio signalas, atsidaro arba uzsidaro
RUN sinchroniskai su kompresoriumi; uzsidaro naudojant
S/W rankinj rezima (S/W)
Kompresoriaus signalas
Istatomas ir komunikacijos GND GNP
gnybtas prievadas RS485 B- TRX-(B)
A+ TRX+(A)
N.O. Normaliai atviras kontaktas
Pagalbiné reliné iSvestis AUX-RLY COM Bendras kontaktas
N.C. Normaliai uzdaras kontaktas
Galia: YCQB: +5V
Vcce
(RAUDONAS) YCQC: 10-30Vdc
S1 YCQB: 0.5-3.5V
Slegio daviklis P-SENS S1
(Baltas) YCQC: 4-20mA
GND YCQB: GND
GND
(Juodas) YCQC: N/A
XHP 52
gnybtas Temperaturos daviklis T-SENS NTCSK/B3970
GND
A
B
EEV iSvestis EEV MOTOR A
B
COM
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Saugumo patarimai:

1. Nejjunkite maitinimo, kol nebaigti visi laidy pajungimo darbai. Keiciant laidy jungima -
visada iSjunkite maitinima.

2. RUN prievadas (kompresoriaus signalas) yra pasyvus prievadas. Jei prie jo bus prijungta
jtampa, kontroleris sudegs.

3. Ultrakondensatoriy butina jungti nuosekliai su maitinimo laidu.

4. Jei naudojate transformatoriy, minimali jo galia turi bati 15 VA (vienam valdikliui + vienam
EEV).

5. Minimalus/maksimalus laido skerspjuvis: 0,08 mm2 ~ 1,3 mm?2.
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4, DIP jungikliy nustatymai

Visi DIP jungikliai pagal nutyléjimg yra ISJUNGTI (tinka daugumai taikymu). Yra 4 DIP jungikliai: 2 ir
3 naudojami kaip grupé EEV tipo pasirinkimui. 1 ir 4 naudojami kaip grupé valdiklio darbo rezimo
pasirinkimui.

Julalala

oNl 2 3 4

a. EEV tipo pasirinkimas

EEV zZingsniy skaicius, veikimo greitis ir veikimo rezimas nustatomi pagal DIP jungiklius SW2 ir SW3.

(Numatytasis rezimas)

lD H H D DIP SW2: OFF, DIP SW3: ON
1-2 faziy, 500 zingsniy, 30 Zingsniy per

ON 1 2 3 4| sekunde (pps)

lD E B D DIP SW2: OFF, DIP SW3: ON
2 faziy, 2000 zingsniy, 100 Zingsniy per

ON1 2 3 4| sekunde (PPS)

lD B B D DIP SW2: ON, DIP SW3: ON
Individualus rezimas, nustatomas pagal

ON1 2 3 4| parametrylentele 3
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b. Valdymo metodo pasirinkimas
Valdymo metodas nustatomas pagal DIP jungiklius SW1 ir SW4.

DIP SW padétis Aprasymas Schema
RUM
- DIP SW1: OFF, DIP SW4: OFF @
- Perkaitimo (SH) valdymas
(numatytasis rezimas)
ON 1 2 3 4 - Temperatros / slégio signalas R
uztikrina sistemos SH stabilumg -EE-'—
EEV Evaporator 5 P-sensar
" T-sensor ~
RUN
- DIP SW1: ON, DIP SW4: OFF ‘

|:| |?| - Rankinis valdymas —
- Mygtukai tiesiogiai
3 4

[ & 1
ON kontroliuoja voZtuvo atidarymo 1001 =
santykj } o
EEV 0 -

RUN -

- DIP SW1: ON, DIP SW4: ON g

- Valdymo rezimas T

- Valdymas naudojant 4-20 mA 00 i

arba 1-5V analoginj signalg
oNT 2 3 4

®
[k s —
EEV i Jowi,

- DIP SW1: OFF, DIP SW4: ON Ty
- Karsto dujy padavimo - — Corprmaos
1T 2 3 4

rezimas (temperatiros T Euaporasr \
N valdymas) Y ‘[

Pastaba:

1. Naudojant rankinj arba valdymo (drive) rezimg, visada palaikykite kompresoriaus RUN signalg jjungta.
2. Valdymo rezime, iSorinis 4-20~mA arba 1-57V analoginis signalas nuskaitomas per slégio daviklio
jungtj.

Yeo Yeo

st [———t s1 +
1~5V 2500 §4—m
G —————_ GND -
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5. Mygtukai ir valdymas

a. Ekrano aprasymas

LED Aprasymas
L] SECE11- R4 iti
u’Sﬂ.NHUA g JER T RA SH Rodomas perkaitimas
PRESS Rodomas slégis
OPEN Rodomas voztuvo atsidarymo santykis
TX POWER
TEMP Rodo temperatiros daviklio reikSme
°C /bar Temperaturos / slégio vienetai
A Svietia jspejimo atveju
O N Mirksi, jjungus rankinio valdymo rezima
POWER Svietia jjungiant jrenginj
TX,RX Mirksi perduodant / gaunant duomenis
Mygtukas leidZia perjungti ekrano rodmenis tarp:
perkaitimo / slégio / voztuvo atidarymo /
temperatiiros (dabartinis rodmuo pazymétas
Zzymekliu).

b. Mygtuky aprasymas

Ieiti | parametry nustatymuy sasajg / grizti | parametry sarasg

Perjungti ekrano rodmenis, didinti / mazinti parametry reikSmes

Patvirtinti parametra, perjungti parametrus parametry lenteléje, ilgai paspaudus - iSsaugoti parametrg
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c. Parametry nustatymo budas

—b( Veikimo busena )

Norint jvesti slaptazodj, paspauskite mygtuka ir palaikykite 3 sekundes

— @

Kai ekrane rodoma $i ikona spauskite kol ekrane pasirodys 5 (pirminis slaptazodis)

tada paspauskite , kad nustatytuméte parametrus.
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1) Paspauskite ir 3 sek. palaikykite PRG mygtuka, kad jjungtuméte parametry nustatymo rezima.
Iveskite tinkama slaptazodi ir paspauskite SEL mygtuka (jei slaptazodis neteisingas, parametrus galésite tik
tikrinti, bet negalésite jy keisti).

2) UP / DOWN mygtukais pereikite  reikiamg meniu, SEL mygtuku pasirinkite meniu ir norimg
parametra.

3) Parametro verte pakeiskite UP / DOWN mygtuku ir paspaude SEL mygtuka.

4) Paspauskite ir 3 sek. palaikykite SEL mygtuka, kad iSsaugotuméte parametrus ir uzdarytuméte

parametry nustatymo rezima.
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d. Pagrindiniai parametry nustatymai

1. Satnesio pasirinkimas

Saltnesio duomenys pateikti

2P~
Add. Kodas Aprasymas Nustatytoji reikémé
40062 rFy Saltnesis 0(R22)
Siuo metu valdiklyje yra prieinami 26 $altnesiy tipai, kaip nurodyta Zemiau:
0 R22 R1234YF 14 R744(C0O2) 21 R124
1 R404A R290 15 R744(N20) 22 R717
2 R410A R450A 16 R32 23 R407H
3 R134A 10 R513A 17 R245FA 24 R454C
4 R407C 11 R448A 18 R23 25 R455A
5 R507 12 R449A 19 R407A
6 R1234ZE 13 R452A 20 R407F
2. Tikslinio perkaitimo nustatymas
Tikslinis perkaitimas nustatomas
P
Add. Kodas Aprasymas Nustatytoji reiksmé
40001 SH Tikslinis perkaitimas 6

Jei tikslinis perkaitimas (SH) yra per mazas, gali atsirasti skysc¢io smiigio kompresoriuje
rizika; jei tiksliné reikSmé yra per didelé, garintuvas pilnai neuzsipildys Saltnesiu ir

dirbs neefektyviai.

3. Pradiné voztuvo atidarymo dalis ir trukmeé

éia informacijg galima rasti |/~

Add. Kodas Aprasymas Nustatytoji reikSmeé
40003 bir Pradinis voZtuvo atidarymas 0
40004 Sdt Pradinis voztuvo atidarymas trukmé 0

Kai valdiklis gauna kompresoriaus RUN signalg, EEV islaikys pradine voztuvo atidarymo dalj nustatytg

trukme.
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6. Isp&jimy rezimas

Kodas Aprasymas Kodas Aprasymas
St P RUN signalas atjungtas I:'I-DP MOP auksto slégio jspé&jimas
IDD ,D Slégio daviklio atjungtas ,'_ ] P LOP Zemo slégio jspé&jimas
PS‘L_- Slégio daviklio trumpasis jungimas HSH Auksto supersildymo jspéjimas
,'-_- m] ,D Temperaturos daviklis atjungtas ,'_ SH Zemo supersildymo jspéjimas
Temperataros daviklis v _ wx_ s S
IL_'S t trumpasis jungimas F,—- E Zemos temperatidros uzsalimo jspéjimas

Pastaba:
StP néra jspéjimas (alarmas), tai tik priminimas, kad kompresoriaus RUN
signalas yra atjungtas.
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7. Parametry lentele

1. /P~ Saldymo skyscio duomenys pateikti

Add. Aprasymas Kodas Vnt. Zingsnis Min. Max. Reiksmeé
40001 | Perkaitimo nustatymo taskas GH K 0.1 0.5 30 6
40003 | Pradiné voztuvo atidarymo dalis blr % 1 0 100 0
40004 | Pradinés atidarymo dalies trukme Sdk Sek 1 0 600 0
40005 | P: Proporciné konstanta dF - % 0.1 0.1 99.9 3
40006 | I: Integralinis laikas IrE Sek 1 0 999 20
40007 | D: Diferencinis laikas drkt Sek 1 0 999 4
40008 | Zemo perkaitimo [spé&jimo rezimas L 0=Nenaudojama, 1=automatinis griZzimas, 2=rankinis grizimas 1
40009 | Zemo perkaitimo jspéjimo reikémé L GH K 0.1 0.5 30 0.5
40010 | Zemo perkaitimo jspéjimo atidéjimas (Y= Sek 1 1 300 15
40011 | Zemo perkaitimo ispejimo atstatymas LGF K 0.1 1 30.5 3
40012 | MOP jspé&jimo rezimas AP 0=Ne naudojama, 1=automatinis grizimas, 2=rankinis grizimas 1
40013 | MOP jspéjimo slegis AaP bar 0.1 -1 50 9
40014 | MOP jspéjimo atidéjimo laikas APd Min 1 1 15 1
40015 | MOP jspéjimo atstatymas APF bar 0.1 -1 50 8
40016 | Auksto perkaitimo jspéjimo rezimas HS 0=Ne naudojama, 1=automatinis grizimas, 2=rankinis grizimas 0
40017 | Auksto perkaitimo jspéjimo reikdme HSH K 1 10 40 30
40018 | Auksto perkaitimo jspé&jimo atidéjimas H5d Sek 1 1 600 3
40019 | Auksto perkaitimo jspejimo atstatymas HGF K 0.1 7 37 27
40021 | Uzsalimo prevencijos jspé&jimo rezimas Fr 0=Ne naudojama, 1=automatinis grizimas, 2=rankinis grizimas 0
40022 | Uzsalimo prevencijos jspé&jimo reikSme FrE °C 1 -40 40 0
40023 | UzZalimo prevencijos jspejimo atidejimas Frd Sek 1 5 200 30
40024 | Uz3alimo prevencijos jspejimo atstatymas FrF °C 1 -37 43 3
40025 | Siurblio iSjungimo funkcija, atidéjimo laikas Pd Sek 1 0 180 -1(OFF)
40026 | Slégio nustatymo taskas siurblio i&jungimui | PP bar 0.1 -0.5 18 0.5
40027 | Zemo slégio jspé&jimo rezimas L 0=Ne naudojama, 1=automatinis grizimas, 2=rankinis grizimas 0
40028 | Zemo slégio jspeéjimo reikéme LoP bar 0.1 -0.8 17.7 0
40029 | Zemo slégio jspéjimo atidéjimo laikas LPd Sek 1 5 200 5
40030 | Zemo slégio jspéjimo atstatymas L PE bar 0.1 -0.5 18 0.3

1) Ispéjimy nustatymai
Kai jspéjimy nustatymas jjungtas (ON), jei sistemos slégis / temperatira virSija arba Zemiau nustatytos
ispéjimo reikSmeés ir laikosi ilgiau nei atidéjimo laikas, valdiklis sukels jspéjima (alarmaq) ir atliks
atitinkamg veiksma.
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2.C.F ~(Parametry lentele 2)
Add. Aprasymas Kodas Vnt. Zingsnis Min. Max. Reiksmeé
40061 | Slaptazodis Ld / 1 0 999 5
0=R22 1=R404A 2=R410A 3=R134a 4=R407C
5=R507 6=R1234ze 7=R1234yf 8=R290 9=R450A
. .. 10=R513A 11=R448A 12=R449A 13=R452A
40062 | Saltnesis rFY 0
14=R744(C0O2) 15=R744(N20) 16=R32 17=R245fa
18=R23 19=R407A 20=R407F 21=R124 22=R717
23=R407H 24=R454C 25=R455A
L. - . 12 (srové)
40063 | Slegio daviklio MAX diapazonas PEH bar 1 0 99 20 (itampa)
2gi ikli i ! -1 (srove)
40064 | Slegio daviklio MIN diapazonas PSl bar 1 -1 99 0 (itampa)
40065 | Slegio daviklio korekcija PrC- K 0.1 -9.9 9.9 0
40066 | Temperaturos daviklio korekcija ELr K 0.1 -20 19.9 0
40069 | Staigaus judesio koeficientas JEY 0.1 0.1 100 100
40070 | EEV atidarymo dalies virdutiné riba| oFPH % 1 0 100 100
40071 | EEV atidarymo dalies apatiné riba | 5Pl % 1 0 100 0
40072 | Jutiklio signalo filtro laikas oll / 0.1 0.1 10 1
40073 | Privaloma EEV atidarymo dalis Ure~ % 0.1 0 100 ISjungta(-1)
0=1~4 sukimai,
. ' 1=Perkaitimas, 2=Garintuvo iSéjimo slégis,
40076 | Ekrano rodmeny rezimas dis 3=ISplétimo voztuvo atidarymo dalis, 1
4=Garintuvo iSéjimo temperatiira, 5=Soties temperatira
- - 0=Visada jjungtas, 1=Skaitmeniné jvestis,
40077 | Paleidimo / sustabdymo metodas rrt 2=KomuniL|]<acgos paleidimas ! 1
40078 | Jungties ID sgranka id / 1 1 254 1
40079 | Jungties greicio saranka bdr 48(0)=4800 96(1)=9600 192(2)=19200 384(3)=38400 96
Gamykliniy parametry atstatymas | ~5kE / 1 0 999 0
1) Nustatykite rSt | slaptazodzio reikSme (numatytoji 5), tada ilgai paspauskite
, kad atstatytuméte gamyklinius nustatymus.
II-SEC61-EN-R1911 14/17



3. 3F (Parametry lentele 3)

Add. Aprasymas Kodas vnt. | Zingsnis Min. Max. Reiksmeé
40041 | Sulaikyti esama voztuvo biiseng EHH 0=0FF 1=0ON 0
40042 | EEV ekscitacijos tipas EH4d | 1-2(0)=1-2 faziy ekscitacija | 2(1)=2 faziy ekscitacija 1-2 1-2
40043 | EEV bendras impulsy skaic¢ius EHFP pulse 1 10 999 50
40044 | EEV atidarymo impulsas EHo pulse 1 0 999 30
10(0)=10PPS 20(1)=20PPS 30(2)=30PPS
40045 | EEV valdymo greitis (PPS) EHS 50(3)=50PPS 80(4)=80PPS 100(5)=100PPS 30(2)
200(6)=200PPS 250(7)=250PPS 500(8)=500PPS

1. Parametry lentelé 3 paprastai nenaudojama, standartinis SANHUA EEV gali bati nustatomas

tiesiogiai per DIP jungiklius (DIP SW). Jei norite keisti parametrus lenteléje 3, pirmiausia pakeiskite
DIP SW. (Zr. 5 puslapj)

2. Kadangi valdiklio ekrano rodmeny maksimumas yra 999, tai reiSkia, kad 40043 EEV bendras

impulsy skaicius 50 is tikryjy reiskia 500 zingsniy.
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8. Rysio protokolas

a. Specifikacijos

Elementas

Aprasymas

Persiuntimo linijos jungtis

Keliy linijy (Multiple line)

RySio metodas

RS485 (2 laidai, pusiau dvipusé - half-duplex)

Duomeny perdavimo sparta

Numatytoji 9600 BPS

Paritetas, duomeny_ bitai, STOP bitas

Néra pariteto, 8 duomeny bitai, 1 sustojimo bitas

Protokolo tipas

Modbus RTU rezimas

Funkcijy kodai

skaityti laikomuosius registrus (0x03) / nustatyti vieng registrg (0x06)

Maksimalus skaitomy Zodziy skaicius

32 Zodziai

Medijos tipas

Belden 9841/9842, LG LIREV-AMESB

Apklausos intervalas

100ms

b. Rysio bisenos lentelé

Add. Funkcija Vvnt. Tipas S SEC601 MMI
40073 | Privaloma EEV atidarymo dalis - Analog INT 16 0.0-100.0 x10
40099 | RESET komanda - Analog INT 16 0:0FF 1:0ON
40101 | Paleidimo / sustabdymo jvestis - Analog INT 16 0:Stop 1:Run
40102 | Veikimo bilsena - Analog INT 16 Zr. zemiau bitus
Bit0 EEV veikimo busena - Digital bit 0:0FF 1:ON
Bit1 EEV veikimo blsena - Digital bit 0:0FF 1:0ON
40110 | Ispéjimy bisena - Analog INT 16 Zr. Zemiau bitus
Bit0 Slegio daviklio atjungimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bitl Slégio daviklio trumpasis jungimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit2 Temperaturos daviklio atjungimas - Digital bit 0:0FF 1:ON
Bit3 Temperaturos daviklio trumpasis jungimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit4 MOP jspé&jimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit5 Zemo slégio jspéjimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit6 Auksto perkaitimo jspé&jimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit7 Zemo perkaitimo jspéjimas - Digital bit 0:0FF 1:0ON
Bit8 UZsalimo apsaugos jspé&jimas - Digital bit 0:0FF 1:0N
40111 | Esama perkaitimo verté K Analog INT 16 x10
40112 | Esama prisotinimo temperatira C Analog INT 16 x10
40113 | Esamas slégis bar Analog INT 16 -1.0~1.0 x10
40114 | Esama temperatira C Analog INT 16 -100.0~100.0 x10
40116 | EEV atidarymo dalis % Analog INT 16 0.0~100.0 x10
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